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Year

Contrastive Learningは、類似点と非類似点のデータを比較する自
己教師あり学習手法です。特徴空間にて類似データペアを近づけ、
異なるペアを遠ざけるように学習します。
特に、画像認識におけるSimCLRやMoCoに触発され、3Dシーン
理解のための事前学習手法では数多く提案されています。

Reconstructionは、意図的に欠損させた点群を生成モデル等を用
いて再作成する自己教師あり学習手法です。特に近年では、
Transformerの台頭と同時にMasked Modelingが数多く提案されて
います。Masked Modelingでは、データの一部を意図的に隠蔽
（マスキング）し、その隠蔽部分を予測します。

Alignmentは、複数視点やモダリティの一貫性を活用してPre-text
taskによる自己教師あり学習手法です。点群に幾何拡張を施すこ
とでPre-text taskを生成し学習する手法が提案されています。
例えば、Multi-Task PCでは複数のPre-text taskを同時に最適化す
ることで、様々なタスクに対応する特徴表現を学習します。

202420202012


