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● 建設機械（ショベル、クレーン等）の遠隔・自律制御システムの研究開発 

● 建設機械制御システムの開発　※第二新卒歓迎 

● 磁気吸着型壁面走行ロボットの開発

● ロボット制御技術およびモータ制御技術の研究開発

● 自律走行機械の制御技術開発（産業車両及び建設機械）

● AI・IoTを活用した作業機械やプラントの差別化機能の企画と技術開発 

● 流体、電磁気、高分子等物理演算ソルバー、数理解析、モデラ—の開発

● 技術広報（サイエンスコミュニケーター）、研究開発の企画と推進 
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